AKADEMIA MORSKA W SZCZECINIE

Instytut Inzynierii Ruchu Morskiego
Zaktad Urzadzen Nawigacyjnych

Cwiczenie nr 2

Prezentacja informacji w odbiornikach systemow nawigacyjnych

Opracowatl:

Stefan Jankowski,
Drwigga

Renata Bo¢, Kinga

Zatwierdzil:

Stefan Jankowski

Obowigzuje od: 2018




RAMOWY SPIS TRESCI

. EFEKTY KSZTALCENIA

. CEL I ZAKRES CWICZENIA

. WARUNKI ZALICZENIA

LITERATURA
. PRZEBIEG CWICZENIA

. FORMULARZE, ZALACZNIKI



20. | Przedmiot: | N/TM2012/12/20/UN2
URZADZENIA NAWIGACYJINE — miodul 2
Semestr Liczba tygodni Liczba godzin w tygodnin Liczba godzin w semestrze ECTS
W semestize A C L A C L N
I 15 2 1 1 30 i5 15 2
11 15 1 2 15 30 2
11 15 1 1 15 15 2
IV 15 | l 15 15 3
v 15 | | 15 15 2
II172. Efekty ksztalcenia i szczegolowe tresci ksztalcenia

Efekty ksztalcenia — semestr [T Kierunkowe

EK1 | Ma wiedze oraz umiejetnosci w zakreste wykorzystania, obshigi 1 konfiguracyi odbiomi- | K_WI15:K _Ul2:
kow systemow nawigacyjnych do planowania oraz realizacji podrozy morskie). Zna | K Ul8: K U26
ograniczenia i dokladnosci systemow nawigacyjnych.

EK2 | Ma wiedze w zakresie: wlasciwosel 1 propagacyi fal elektromagnetyeznyveh, parametrow | K_W0D6: K W13:
fal radiowych, wzorcéw 1 skali czasu, ukladow odniesienia oraz zawisk wplywajacych | K_W24
na mch satelity w Ziemskim polu grawitacyinym. Zna budowe 1 zasade dzialania po-
szczcgolnyclﬂ systemow nawigacynych

EK3 | Potrafi pozyskiwaé informacje z literatury, baz danych oraz innych Zradel, integrowacé je, | K_U01
dokonywa¢ ich interpretacy oraz wyciaga¢ wmoski 1 formmlowaé opinie dotyczace efek-
tywnego wykorzystama systemow nawigacyjnych w praktyce

Metody i kryteria oceny

EK1

Ma podstawowsg wiedze oraz umiejetnosci w zakresie wykorzystania, obshugi 1 konfigurac)i odbior-
mkow systemow nawigacyjnych do planowania oraz realizacji podrozy morskiej. Zna ograniczenia
1 dokladnosci systemow nawigacyjnych.

Metody oceny

Sprawdziany 1 prace kontrolne w semestrze, zaliczenie laboratoriow.

Kryteria/ Ocena 2 3 35-4 45-5
Kryterium 1 Nie potrafi korzystac Potrafi korzysta¢ z od- | Potrafi korzystac¢ Potrafi w pelni wy-
Wrykorzystanie od- | z odbiornikéw syste- biomikéw systemow z odbiormnikéw sys- korzysta¢ mozliwosci
biornikéow syste- moéw nawigacyjnych. nawigacyjnych w stop- | temoéw nawigacyj- odbiomikow syste-
mOW nawigacyj- niu podstawowym. nych w stopniu za- moéw nawigacyjuych.
nych. awansowanymnw.
Kryterium 2 Nie potrafi obstugiwa¢ | Potrafi obshagiwac 1 Potrafi obslugiwac 1 | Potrafi w pelnym za-
Obstuga 1 konfigu- | 1 konfigurowa¢ odbior- | konfigurowac odbior- konfigurowac od- kresie obstugiwac 1
racja odbiormikow | mikow systemow nawi- | niki systemow nawiga- | biomiki systemow konfigurowac od-
systemow nawiga- | gacyjnych. cyjnych w stopniu pod- | nawigacyjnych w biorniki systemow
cyjuych. stawowym. stopniu zaawansowa- | nawigacyjuych.
nym.
Kryterium 3 Nie posiada wiedzy w Posiada wiedze w za- Posiada wiedze w Posiada wiedze w
Posiada wiedze w | zakresie standardow, kresie standardow, 1 zakresie ograniczen zakresie standardow,
zakresie standar- dokladnoser 1 ograni- dokladnoscr systeméw | systemow nawiga- dokladnosc1 1 ograni-
dow, doktadnosci1 | czen systemow nawi- nawigacyjnych. cyjuych. czen systemow na-
ograniczen syste- gacyjnych. wigacyjnych.

mow nawigacyj-
nych.

EK2

Ma wiedze w zakresie: wlasciwosci 1 propagacii fal elektromagnetycznych, parametréow fal radio-
wych, wzorcow 1 skali czasu, ukladéw odniesienia oraz zjawisk wplywajacych na ruch satelity w
Ziemskim polu grawitacyjnym. Zna budowe 1 zasade dzialania poszczegdlnych systeméw nawiga-

cyjnych.
Metody oceny Zaliczenie pisemne.
Kryteria/ Ocena 2 3 35-4 45-5
Kryterium1 Nie posiada wiedzy w Posiada wiedze w za- Posiada wiedze w Posiada wiedze w
Posiada wiedze w | zakresie EK3. kresie wlasciwose: 1 zakresie wlasciwosc: | zakresie wlasciwoscl
zakresie: wlasci- propagacj1 fal radio- 1 propagacy fal ra- 1 propagacji fal ra-
woscl 1 propagac]i wych. diowych. Zna wzorce | diowych. Zna wzorce




fal elektromagne-
tycznych, para-
metrow fal radio-
wych, wzorcow 1
skal czasu, ukla-
dow odniesienia.

1 skale czasu.

1 skale czasu oraz
uklady odniesienia.

Kryterium 2
Posiada wiedze w
zakresie zjawisk
wplywajacych na
sztuczne satelity.

Nie posiada wiedzy w
zakresie EK4.

Posiada wiedze w za-
kresie praw rzadzacych
ruchem w polu grawi-
tacyjnym.

Posiada wiedze w
zakresie elementow
orbity satelity.

Posiada wiedze w
zakresie praw 1za-
dzacych ruchem w
polu grawitacyjnym
oraz elementéw orbit
satelity.

EK3

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych oraz mnych zrodel, integrowac je, dokony-
wac 1ch interpretacji oraz wyciaga¢ wntoski 1 formulowac opinie dotyczace efektywnego wykorzy-
stania systemow nawigacyjnych w praktyce.

Metody oceny

Sprawdziany 1 prace kontrolne w semestrze, zaliczenie laboratoriow

Kryteria/ Ocena 2 3 35-4 45-5
Kryterium 1 Nie potrafi pozyskac 1 Potrafi samodzielnie Potrafi samodzielnie | Swobodnie korzysta
Wrykorzystanie zinterpretowaé podsta- | zinterpretowac infor- zimnterpretowac in- z pozyskanych pu-
publikacji, doku- wowych mformacji do- | macje zawarte w in- formacje zawarte w blikacji 1 dokumenta-

instrukecjach obstugi
urzadzen systemow
nawigacyjnych w ce-
Iu prawidiowej ich
eksploatac)i oraz do-
kona¢ ich pordéwna-

cji rtéwniez w jezyku
angielskim wlasciwie
13 interprefujac dla
zapewnienia bez-
piecznej eksploatacji
urzadzen systemow

mentacji dotycza-
cych systeméw
nawigacyjnych.

tyczacych wymagan 1
wykorzystania urza-
dzen systemow nawi-
gacyjnych.

strukcjach obstugi
urzadzen systemow
nawigacyjnych w celu
prawidlowe] ich eks-
ploatacji.

nia z wymaganiami nawigacyjnych.
technicznymi opra-
cowanym dla tych
urzgdzenl, rowniez w
jezyku angielskim.
Szczegolowe tresci ksztalcenia
SEMESTR II SATELITARNE SYSTEMY RADIONAWIGACYINE AUDYTORYINE 15 GoDZ.
1. Ruch sztucznego satelity w ziemskim polu grawitacyjnym.
2. System satelitarny GPS — budowa, zasada dzialania, dokladnosc.
3. System satelitarny GLONASS — budowa, zasada dzialania, dokladnosé.
4. System satelitarny Galileo — budowa, zasada dziatania, dokladnosé.
5. Wersje roznicowe GNSS (DGNSS) — metody, zasady dziatania, dokladnoser
6. Pilotazowe systemy radionawigacyjne bliskiego zasiegu — budowa, zasady dzialama, doktadnoser.
7. System liperboliczny Loran-C — budowa, zasada dzialania, zasieg, dokladnosc, poprawki.
8. Europejski system nawigacyjny Eurofix — budowa, zasada dzialania, zasieg, dokladnosc.
9. Radionamierzanie.

—
=

. Systemy nawigacji zintegrowanej, wykorzystanie monitoréw wielofunkeyjnych.
. System automatycznej identyfikacj1 (AIS).

. Wydawnictwa radionawigacyjne polskie 1 angielskie — ALRS.

. Eksploatacja odbiormkow systemow radionawigacyjnych.

—
[

o
[¥5}

SEMESTR I SATELITARNE SYSTEMY RADIONAWIGACYINE LABORATORYINE 30 GODZ.

Wydawnictwa radionawigacyjne polskie 1 angielskie — ALRS.

Procedura wruchomienia 1 regulacyi podstawowe] odbiormikow systemoéw radionawigacyjnych.

Prezentacja mformacj1 w odbiornikach systemow radionawigacyjnych.

Kontrola poprawnosci pracy odbiornikéw systemow radionawigacyjnych.

Metody poprawienia dokladnosci parametrow wektora stanu statku wyznaczanych przez odbiorniki systemow radiona-

wigacyjnych.

6. Programowanie parametrow trasy 1 prowadzenie nawigacji.
w odbiornikach systemoéw radionawigacyjnych.

7. Programowanie parametrow pracy 1 prowadzenie nawigac]l przy pomocy zintegrowanego zestawu nadawczo-od-
biorczego DGNSS/AIS.

8. Ocena dokladnosc1 wskazan odbiomikow systemu hiperbolicznego Loran-C.

9 Ocena dokladnosc1 wskazan odbiomikow systemow satelitarnych GNSS.

halb ol A



10. Ocena dokladnosci wskazan pozycji 1 kursu rzeczywistego kompasu GPS.
11. Radionamierzanie w pasnue UKF.

Bilans nakladu pracy studenta w semestrze IT Godziny ECTS
Godziny zaje¢ z bezposrednim udzialem nauczyciela: wykiady 15

Godziny zajec z bezposrednim udzialem nauczyciela, o charakterze praktycznym: 30

¢wiczenia, laboratoria, symulatory, zajecia projektowe

Godziny zaje¢ z bezposrednim udzialem nauczyciela: udzial w konsultacjach, zaliczemach / eg- 2

zaminach poza godz. zaje¢ dydaktycznych

Wilasna praca studenta, w tym: przygotowanie do ¢wiczen, laboratoriow, symulatorow, w tym 5

wykonanie sprawozdan, zadan

Wilasna praca studenta: realizacja zadan projektowych 2

Wiasna praca studenta: przygotowanie do zaliczenia, egzaminu 5

Laczny naklad pracy 59 2
Naklad pracy zwigzany z zajeciami wymagajacymi bezposredniego udziatu nauczycieli: 47 1,5
Naklad pracy zwiazany z zajeciami o charakterze praktycznym: 35 0.5

Zaliczenie przedmiotu

Wszystkie rodzaje zaje¢ z danego przedmiotu, odbywane w jednym semestrze, podlegaja lacznemu zaliczeniu. Ocena
z przedmiotu wynika z oceny poszczegolnych zajed, 1 oceny ewentualnego egzaminu 1 jest obliczana zgodnie z podanynu
zasadamui (Srednia wazona): A/(E) 40%, C 30% L 30%:; A/ (E) 40%, L 60%; A/(E) 40%, C 20%, L 20%, P 20%.

Ocena niedostateczna z zaliczenia ktorejkolwiek formy przedmiotu w semestrze powoduje niezaliczenie przedmiotu.
Zaliczenie przedmiotu w semestrze powoduje przyznanie studentowi liczby punktow ECTS przypisanej temu przedmiotowi.



Cel:
Celem c¢wiczenia jest zaznajomienie studentow ze sposobem prezentaci
informacji w odbiornikach systemow nawigacyjnych.
Zagadnienia teoretyczne:
- COG, SOG

Uktad odniesienia

Linie pozycyjne w systemach nawigacyjnych
Pozycja 2D, 3D

Czesc¢ wstepna:

Czes¢ wstepng do ¢wiczenia drugiego stanowi uzupetniona karta pomiarowa:
e Nagtéwek w formie tabeli (Imige, Nazwisko, rok, grupa, temat i numer
¢wiczenia, data wykonywania ¢wiczenia)

e Cel éwiczenia

Sprawozdanie:

Podstawowg czes¢ sprawozdania stanowi uzupetniona karta pomiarowa z
podpisem prowadzgcego zajecia.
Sprawozdanie powinno sktada¢ sie z opracowania wynikow z przebytego ¢wiczenia,
indywidualnych wnioskow kazdego studenta oraz odpowiedzi na pytania podane
przez prowadzgcego.
Uwaga: Wszystkie skroty powinny by¢ rozwiniete w jezyku angielskim, a ich

znaczenie wyjasnione w jezyku polskim!

SPRAWOZDANIE NALEZY ODDAC NA NASTEPNYCH ZAJECIACH!!!

11l CZAS WYKONANIA ZADAN NA POSZCZEQ()LNYCH
STANOWISKACH NIE POWINIEN PRZEKROCZYC 10 MINUT !!!

Literatura:

1. Ackroyd N., Lorimer R., Global navigation - a GPS user’s guide, Lloyd’s of
London Press LTD, London 1990.

2. Januszewski J., Systemy satelitarne GPS, Galileo i inne, PWN, Warszawa
2006.

3. Januszewski J., Szymonski M., Systemy hiperboliczne w nawigacji morskiej,
Wyd. Morskie, Gdansk 1982.

4. Specht, C., System GPS, Biblioteka Nawigacji nr 1, Bernardinum, Pelplin
2007.



Stanowisko nr 1

SAAB R5 SUPREME

1. Wiaczy¢ odbiornik przyciskiem PWR O |
2. Ustawiania gtébwnej strony nawigacyjnej
2.1. Wybra¢ Main E238 >Navigate > Position.
2.2. Wybra¢ Main o ot | >Navigate> Navigation Aid. Przepisaé i

wyttlumaczyé dostepne informacje.

2.3. Wecisngc przycisk Back.
3. Funkcja Anchor Watch
3.1. Wybra¢ Main o o | >Navigate >Anchor Watch.
3.1. Zmieni¢ warto$¢ Alarm Distance zgodnie z zaleceniem prowadzgcego.
Aktywowac¢ funkcje Anchor Watch, przyciskiem Begin Watch.

3.2. Przepisa¢ i wyttumaczyé wyswietlane informacje.

3.3. Dezaktywowac funkcje Anchor Watch przyciskiem Terminate Watch.
3.4. Wcisna¢ dwukrotnie przycisk Back.
4. Wybra¢ Maitanance> Configuration> Navigation> GNSS/DGNSS. Wypisa¢é i

wytlumaczyé poszczegodline skroty.

5. Wylgczy¢ odbiornik. Przytrzymac ok.3s pycisk PWR B> power Off.



Stanowisko nr 2.
MLER”® FX 412 Pro systemu DGPS

1. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wtgczyc.
2. Jednostki dtugosci i szerokosci geograficznej

2.1.Nacisng¢ klawisz MENU, przy pomocy kursora podswietlic
podmenu SYSTEM MENU i zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.

2.2. Kursorem wybra¢ CO-ORDINATES, nacisng¢ klawisz ENTER.
mozliwosci ustawienia jednostek dlugoséci i szeroko$ci
geograficznej oraz innych uktaddéw odniesienia. Kursorem wybrac
format 00 990.0000 i nacisng¢ klawisz ENTER.

2.3. Nacisngc¢ klawisz MENU, a nastepnie kursorem wybrac NAVIGAT.
MENU i zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.

2.4. Nacisng¢ klawisz 0 wybierajgc funkcje DISTANCE UNIT.
wszystkie wyswietlone informacje i kursorem wybraé opcje
NM AND KT. Potwierdzi¢ klawiszem ENTER.

2.5. Nacisng¢ klawisz 1 wybierajgc funkcje ALTITUDE UNIT.
wszystkie wyswietlone informacje i kursorem wybraé opcje
METRE. Potwierdzi¢ klawiszem ENTER.

2.6. Nacisng¢ klawisz 2 wybierajgc funkcje XTE UNIT i kursorem
wybrac¢ opcje NM AND KT. Potwierdzi¢ klawiszem ENTER.

2.7 Nacisng¢ klawisz 3 wybierajgc funkcje 2D/3D MODE.
wszystkie  wysSwietlone informacje i kursorem wybraé opcje
2DIMENSIONS. Potwierdzi¢c klawiszem ENTER. Dla pozycji
dwuwymiarowej wprowadzi¢ wysokos¢ umieszczenia anteny na 48
metry. Potwierdzi¢ klawiszem ENTER.

3. Ustawienie tancucha systemu Loran-C. Nacisng¢ klawisz MENU, nastepnie
klawisz 0 SYSTEM MENU i klawisz 4 HYPERBOLIC.

3.1.
3.2.
3.3.
3.4.
3.5.
3.6.

3.7.

Nacisngc¢ klawisz 0 NETWORK SELECTION

Kursorem wybrac 2- Loran i zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.

Pionowymi strzatkami kursora wybrac taricuch 7499 11-26. Potwierdzi¢
klawiszem ENTER.

Nacisng¢ klawisz Pos i pozycie we wspotrzednych
hiperbolicznych. Ponownie nacisng¢ klawisz Pos.

Nacisng¢ klawisz MENU, nastepnie 0 i w SYSTEM MENU przy pomocy
kursora i klawisza ENTER wybrac¢ funkcje DISPLAY.

wszystkie wyswietlone informacje i ustawi¢ przy pomocy
kursora opcje ALTITUDE. Zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.

Nacisng¢ klawisz POS i wartos¢ wyswietlang w prawym
gornym rogu ekranu.



Stanowisko nr 3
JRC GPS NAVIGATOR

Wykonanie éwiczenia:
1. Wigczy¢ PWR/CONT.

2. Zapisa¢ i wyjasni¢ wyswietlone wartoéci parametréw SOG oraz COG.

3. Wcisnij MENU na panelu sterowania i wybra¢ 6.GPS/BEACON/SBAS>ENT.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

Wybra¢ 1.GPS MODE>ENT [Zapisaé i wyjasnié |wyswietlone
opcje.(instrukcja 4.16.1 ,Setting the GPS Mode” na stronie 4-89).
Wybierz strzatkami gora/dot ustawienie SBAS>ENT.

Wybér formatu pozycjonowania. Wybraé¢ 2.FIX MODE> ENT
yéwietlone opcje.(instrukcja 4.16.2 ,Setting the Fixing Mode”
na stronie 4-90). Wybierz strzatkami gora/dot ustawienie 3D>ENT.

Wybor systemu nawigacyjnego. Wybra¢ 9. LORAN> ENT>ENT
wyjasnié wyswietlone opcje. (instrukcja 4.16.9 ,Setting LORAN A/C” na
stronie 4-95). Strzatkami géra/dét wybrac OFF>ENT.

Wybor elipsoidy odniesienia. Wcisnij MENU na panelu sterowania i
wybra¢ 5.SYSTEM>ENT. Strzatkami goéra/dét wybra¢ 4. DATUM>ENT i
pierwsze 3 dostepne elipsoidy odniesienia. Wybierz strzatkami
gora/dot ustawienie WGS84>ENT.

4. Wcisnij DISP na panelu sterowania, Sprawdz na wyswietlaczu elipsoide
odniesienia.

5. Wylgczy¢ odbiornik jednoczesnie przyciskajgc na panelu sterowania DIM +
PWR/CONT.



Stanowisko nr 4
GPSMAP 2010C

1. Jezeli odbiornik jest wylgczony nalezy go wigczyc.

2. Naciskajgc klawisz PAGE otworzy¢ poszczegolne strony odbiornika. Korzystajac
z instrukcji do urzadzenia str. 12, 14, 23 i 37 |hazwaé je i krotko
scharakteryzowad|

3. Nacisngc¢ klawisz MENU i wybra¢ zaktadke UNITS.

1. Przy pomocy kursora i klawisza ENTER otworzy¢ okno Position Format do
edycji, pionowymi strzatkami kursora 1 przejrze¢ mozliwe ustawienia formatu
pozycji i 3 mozliwosci ustawienia formatu szerokosci i dtugosci
geograficznej.

2. Nacisng¢ klawisz LORAN TD On (lewy dolny rég), w oknie Loran Chain
Number ustawi¢ GRI_7499, jako stacje podlegte w oknach TD Station 1 i TD
Station 2 wybra¢ odpowiednio X i Y. Nacisngc klawisz QUIT. Klawiszem
PAGE otworzy¢ strone Compass Page, odczyta¢ wspétrzedne w systemie
hiperbolicznym. Nacisng¢ klawisz MENU a nastepnie Loran TD Off (lewy
dolny rég).

4. Przy pomocy kursora i klawisza ENTER sprawdzi¢ mozliwosci ustawienia funkcji
Heading. Na podstawie instrukcji (str. 57) lopisz mozliwe ustawienial Wybierz
True i zatwierdz klawiszem ENTER.

5. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywowac okno Distance & Speed
i mozliwe ustawienia jednostek odlegtosci, predkosci i wysokosSci.

6. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywowa¢ okno Depth i
mozliwe ustawienia jednostek gtebokosci.

7. Przyciskiem kursora oraz klawiszem ENTER aktywowac¢ okno Temperature i

zapisa¢ mozliwe ustawienia jednostek temperatury.




Stanowisko nr 5.

MAGELLAN FX324 MAP COLOR wraz z odbiornikiem

=

9.

CSI MBX-2 systemu DGPS

Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczyc.

Wyswietlic ekran z pozycjg (klawisz POS). OdczytaC i informacje
wyswietlone na ekranie, wykorzystujgc instrukcje firmowg (str. 21).

Nacisng¢ klawisz MENU. Wybra¢ zaktadke POS, a nastepnie pole o numerze ,3”
(Coordinates). Zmienic format wyswietlania pozyciji na UTM
(metryczny).Ponownie wyswietli¢ ekran pozycji i zanotowacC pozycje. Wréci¢ do
formatu pozycji 00°00,000°".

Wyswietli¢ ekran z pozycjg. W polu, ktorym prezentowana jest strzatka na
czerwonym tle zmieni¢ ustawienia z CPE na XTE przez nacisniecie klawisza
ENTER i wybor z listy. Przywroci¢ poprzednie ustawienie (CPE)

Aktywowacé ekran nawigacyjny 1 przez pojedyncze nacisniecie klawisza NAV.
OpisacC przeznaczenie funkcji. Odczytac i informacje wyswietlone na
ekranie, wykorzystujgc instrukcje firmowa (str. 32).

Aktywowac ekran nawigacyjny 2 przez kolejne nacisniecie klawisza NAV. Opisac
przeznaczenie funkcji. Odczytaé i zapisac informacje wys$wietlone na ekranie,
wykorzystujgc instrukcje firmowg (str. 33-34).

Aktywowaé ekran z mapg przez nacidniecie klawisza PLOT. Opisac
przeznaczenie funkcji. Odczytac i informacje wyswietlone na ekranie,
wykorzystujac instrukcje firmowa (str. 62).

Nacisng¢ klawisz MENU, przejs¢ do zakfadki NAV. Sprawdzi¢ i zanotowac
dostepne mozliwosci ustawienia jednostek miar odlegtosci (Distance Unit),
wysokosci (Elevation Unit).

Naciskajgc klawisz ,1” ustawi¢ jednostke odlegtosci na NM/KT (mile/wezty).
Zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.

10.Naciskajgc klawisz ,2” ustawi¢ jednostke pomiaru wysokosci na METER (metry),

zatwierdzi¢ klawiszem ENTER.



1.

2.

Stanowisko nr 6

FURUNO GP-80 systemu GPS z zewnetrznym
odbiornikiem FURUNO GR-80 systemu DGPS

Wiaczy¢ zasilanie przyciskiem POWER, poczeka¢ na zakonczenie programu

testujgcego a nastepnie acje z ekranu

Po wcisnieciu DISPLAY/SEL wtasnymi stowami kolejne ekrany dostepne
w tej funkcji (PLOTTER 1, PLOTTER 2, HIGHWAY, NAVIGATION DATA)
(instrukcja strony 1-3 do 1-6)

Ustawienia jednostek

3.1. Z menu gtéwnego wybieramy 9.System settings, nastepnie 2.Unit
setup, dostepne jednostki, (przettumaczy¢ na j. polski).

4. Ustawienia opcji GPS

~N o

4.1. Z menu System settings wybra¢ GPS Setup na stronie 1/2 ustawié
2D/3D , na stronie 2/2 ustawi¢ elipsoide odniesienia wskazang przez
prowadzgcego (instrukcja strona A-4).

5. Format

5.1. Z menu gtdbwnego wybrac¢ 9. System settings, nastepnie 8. LOP Setup. W
wierszu Pos display wybra¢ LOP, w LOP display wybra¢ LC

5.2. W LC Chain ustawi¢ tancuch podany przez prowadzacego (instrukcja
strona A-5) wyjé¢ MENU/ESC i [spisa¢ wartosé linii hiperbolicznych

Analogicznie zmieni¢ format pozycji na wspotrzedne geograficzne (LAT/LONG)

Wylgczy¢ odbiornik



=

Stanowisko nr 7
SIMRAD MX 610/MX 612

Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczyc.

Przechodzac przyciskiem POS na kolejne strony, zanotowa¢ dostepne

informacje na kolejnych trzech (liczgc od ekranu z aktualng datg i godzing)

ekranach.

Wybor jednostek odlegtosci

3.1. Nacisng¢ klawisz MENU i wybra¢ zaktadke TOOLS AND SETTINGS,
zatwierdz ENT, nastepnie UNITS i zatwierdz ENT.Z zaktadki
DISTANCE i DISTANCE SMALL sprawdzi¢ i zanotowa¢ mozliwosci
ustawien jednostek odlegtosci.

3.2. Ustawi¢ prezentacje odlegtosci Nm (zaktadka DISTANCE) oraz m
(zaktadka DISTANCE SMALL). Zatwierdzi¢ klawiszem ENT.

Wybor jednostek predkosci

4.1. W zaktadce SPEED sprawdzi¢ i zanotowa¢ mozliwosci ustawien
jednostek predkosci.

4.2. UstawiC prezentacje predkosci w weztach.

Wybor jednostek gtebokosci

5.1. Wpybra¢ zaktadke Depth, sprawdzi¢ i zanotowa¢ mozliwosci ustawien
jednostek gtebokosci

5.2. Ustawi¢ prezentacje gtebokosci w metrach.

Parametry wyswietlanej pozyc;ji

6.1. Elipsoida odniesienia.

6.2. Nacisng¢ klawisz MENU i wybra¢ zaktadke TOOLS AND SETTINGS,
zatwierdz ENT, nastepnie NAVIGATION i zatwierdz ENT. Z zaktadki
Datum spisaC pierwsze trzy elipsoidy odniesienia. UstawicC elipsoide
odniesienia wedtug wskazan prowadzgcego.

Format pozyciji.

7.1. Z zaktadki COORDINATE SYSTEM. Sprawdzi¢ i zapisa¢ dostepne
formaty. Ustawi¢ format UTM. Sprawdzi¢ i zapisaé pozycje, w tym celu
klikng¢ CLR.

7.2. Powr6ci¢ do zaktadki COORDINATE SYSTEM - klikngé MENU i wybrac
zaktadke TOOLS AND SETTINGS, zatwierdz ENT, nastepnie
NAVIGATION i zatwierdzZ ENT. W zaktadce COORDINATE SYSTEM
ustawi¢ format pozycji Degrees/Minutes.

Wylgczy¢ odbiornik.







KARTA POMIAROWA

Temat:

Numer éwiczenia:

Nazwisko i imie:

Grupa:

Data i podpis prowadzacego:

Cel éwiczenia:

Stanowisko 1.

Stanowisko 2.




Stanowisko 3.

Stanowisko 4.




Stanowisko 5.

Stanowisko 6.




Stanowisko 7.

Pytanie 1:

Pytanie 2:

Odpowiedzi na pytania:




