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Cel:
Celem ¢wiczenia jest zaznajomienie studentow ze sposobem kontroli

poprawnosci pracy odbiornikéw systemow nawigacyjnych.

Zagadnienia teoretyczne:

1. Budowa segmentowa GPS
Budowa systemu Loran C
Sygnat GPS

Sygnat Loran C

a kb 0N

Pojecia:
a. Wysokos¢ topocentryczna satelitdw
b. Azymut (azimuth)
c. SNR
d. Btad cyklu (cycle error)
e. DOP

Czes¢é wstepna:

Czes¢ wstepng do ¢wiczenia trzeciego stanowi uzupetniona karta pomiarowa:
» Nagtowek w formie tabeli (Imie, Nazwisko, rok, grupa, temat i numer
¢éwiczenia, data wykonywania ¢éwiczenia)

¢ Cel ¢éwiczenia

Sprawozdanie:

Podstawowg czes¢ sprawozdania stanowi uzupetniona karta pomiarowa z
podpisem prowadzgcego zajecia.

Sprawozdanie powinno sktada¢ sie z opracowania wynikOw z przebytego
¢wiczenia, indywidualnych wnioskéw kazdego studenta oraz odpowiedzi na pytania

podane przez prowadzgcego.

SPRAWOZDANIE NALE ZY ODDAC NA NASTEPNYCH ZAJECIACH!!!

Il CZAS WYKONANIA ZADA N NA POSZCZEG,C')LNYCH
STANOWISKACH NIE POWINIEN PRZEKROCZY C 8 MINUT!!




Stanowisko nr 1
LeicaMK 10 DGP

. Jezeli odbiornik jest wylgczony nalezy go wigczyé

. Na podstawie lampek kontrolnych |okresli¢ stan pracy odbiornika| (instrukcja str. 8)

Nacisng¢ klawisz DGPS wej$¢ na strone DGPS1 i otworzy¢ ja do edycji przy
pomocy klawisza E. Pozimymi strzatkami kursora < zmieni¢ opcje ,station
select” na ,automatic”. Wybor zatwierdzi¢ klawiszem E.

. Nacisng¢ klawisz POS, kolejnymi wcisnieciami wejs¢ na strone POS2.

Zweryfikowaé poprawno$é¢ daty, czasu, pozycji i wysokosci. [Skomentowad

wyswietlone wartosci kursu i predkoscil.

. Nacisngc¢ klawisz GPS

5.1. Zapisa¢ numery satelitow widocznych oraz satelitow nawigacyjnych.

5.2.Kolejnym wecisnieciem klawisza GPS przejs¢ na strone GPS2 i sprawdzi¢ stan
segmentu kosmicznego ,satellite status ” systemu GPS (instrukcja str. 70).
numery satelitow obecnych na orbitach oraz numery satelitow innych
niz ,zdrowe”.

5.3.[Zapisa¢ i skomentowad wartoéci HDOP i VDOP.

. Nacisng¢ klawisz AUX przy pomocy poziomych strzatek kursora < wej$¢ na strone

AUX1 ,alarm log” i sprawdzi¢, kiedy ostatnio wystgpit alarm dotyczacy pozycji

(braku pozyciji lub braku pozycji DGPS). date, czas oraz tresc¢ alarmu.

. Nacisnag¢ klawisz CFG

7.1.Przy pomocy pionowych strzatek kursora 1 wybra¢ zaktadke DGPS i
sprawdzi¢ czy zatgczony jest alarm braku poprawek.

7.2.Przy pomocy pionowych strzatek kursora t wybra¢ zaktadke DR, odczytac i
informacje o danych niezbednych do wykonania zliczenia.

7.3.Przy pomocy pionowych strzatek kursora ! wybraé¢ zakiladke Position i
sprawdzi¢ czy jest wigczony alarm na wysokg wartos¢ HDOP oraz alarm

braku uaktualnionej pozycji.



Stanowisko nr 2.

ML FX 412 Pro systemu DGPS

1. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wiaczyc

2. Naciskajac klawisz Pos wyswietlic pozycje we wspoéirzednych geograficznych.

Zapisaé i wyjasnid wszystkie informacje wyswietlone na ekranie (instrukcja do
urzadzenia str. 7, 8, 52 i 53).

3. Na stronie 47-48 instrukcji do urzadzenia odczyta¢ informacje dotyczace funkcji
SATELLITES.

4. Nacisng¢ klawisz MENU i wybrac¢ funkcje SATELLITES. Na podstawie informacji

z instrukcji oraz diagramow przedstawiajgcych potozenie satelitow i sity sygnatow

(SS) satelitdw nawigacyjnych ponizsza tabele.
PRN

Azymut

Elewacja
SS

5. warto$é DOP i jej znaczenie dla doktadnosci obliczanej w
odbiorniku pozycji (instrukcja do urzadzenia str. 48)



Stanowisko nr 3.

SHIPMATE RS 5300 systemu GPS i wideoplotera
SHIPMATE RS 2500

1. Jezeli odbiornik jest wytagczony nalezy go wiaczyc

2. Nacisnaé¢ klawisz POS odczytaé i liczbe satelitbw wykrywanych przez
odbiornik oraz jakos¢ pozycji (instrukcja strona 11).

3. Nacisngc¢ klawisz STAT.
3.1.0dczytaé | W ponizszej tabeli numery satelitbw nawigacyjnych.

Wyijasni¢ znaczenie liter przy numerach satelitbw na podstawie instrukciji

strona 31.

3.2.Nacisng¢ klawisz — i w tabeli stosunek sygnat / szum dla
odpowiednich satelitow.

3.3.Nacisng¢ klawisz — w tabeli informacje o elewacji i azymucie

satelitbw nawigacyjnych. Ponizej tabeli zapisa¢ numery satelitéw widocznych.

PRN
S/IN
Azymut

Elewacja

4. Wcisnaé klawisze RED STAT odczytag i liczbe satelitow ,zdrowych” i
»hiezdrowych” (klawisz HELP oraz instrukcja do urzadzenia str. 32).

5. Nacisng¢ klawisz —, odczytaé i numery satelitéw, ktére nie sg obecna na
orbicie czyli oznaczone znakiem™-, (patrz instrukcja do urzadzenia str. 32 oraz
pomoc uzyskiwang poprzez naciskanie klawisza HELP).

6. Nacisng¢ klawisz CONFIG i uruchomi¢ funkcje Fault level on satelites
(instrukcja do urzadzenia str. 8). ustawienie parametru NEGLECT SAT.
WARNING i znaczenie tej funkcji przy pomocy klawisza HELP oraz

instrukcji do urzadzenia str. 22.



Stanowisko nr 4.

GPSMAP 2010C

1. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wiaczyc
2. Wejs¢ w MENU i wybrac¢ zaktadke GPS Info

3. Zinterpretowad nagtowek strony korzystajac z instrukcji do urzadzenia str. 47.

4. [Zapisac wartosci parametrow Accuracy i DOP, wyjasni¢ ich znaczenie.

5. Na podstawie diagramu przedstawiajgcego potozenie satelitow ponizszg
tabele:
PRN

Azymut

Elewacja

6. Na podstawie instrukcji do urzadzenia str. 46 znaczenie paskow
oznaczajacych site sygnatu z poszczegolnych satelitow.

7. Przyciskiem kursora wybra¢ zaktadke Alarms . Wigczy¢ i ustawi¢ alarmy braku
pozycji r6znicowej oraz doktadnosci na 5 metrow.

8. Odczeka¢ chwile, zwrdci¢ uwage na pojawiajgce sie komunikaty o alarmach.

9. Wylaczyc¢ alarmy braku pozycji réznicowej oraz doktadnosci.



Stanowisko nr 5.

MAGELLAN FX324 MAP COLOR wraz z odbhiornikiem
CSI MBX-2 systemu DGPS

1. Jezeli odbiornik jest wylaczony nalezy go wigczyé
2. Nacisngc¢ klawisz MENU. Nastepnie w zaktadce POS wybra¢ pole ,1” odczytac i
ilog¢ satelitow nawigacyjnych. Skomentowa¢, na czym polegaja réznice

w ich prezentacji. Wyjasni¢ znaczenie symbolu ,W” (str. 28-29).

3. |Odczytaé i zapisa¢ |warto$¢ parametru CPE. |Podaé definicje i wyjasni¢ |jego

znaczenie praktyczne. (str.29)

4. |Odczytaé i zapisa¢ warto$é wspoiczynnika geometrycznego DOP.
i wyjasnic jego znaczenie praktyczne. (str.29)

5. Nacisng¢ ponownie klawisz MENU. W zakfadce POS, wybrac pole ,5".
trzy mozliwosci ustawien trybu prezentacji pozycji dostepne na liscie. (str.31).
Ustawi¢ tryb AUTO

6. W polu ,4” zaktadki POS ustawi¢ elipsoide odniesienia WGS84 (Map Datum).

IRozwinaé i wyjasnid jej nazwe.

~

Przejs¢ do ekranu z pozycjg (klawisz POS).



Stanowisko nr 6.

MLR LRX 22 P systemu LORAN-C.

. Jezeli odbiornik jest wytgczony nalezy go wigczy¢
. Na podstawie diagramow przedstawiajgcych zasiggi tancuchéw systemu Loran-C

w Europie, wybrac¢ tancuch pokrywajgcy Szczecin (instrukcja str. 21-24).

. |Odczytaé i zapisaé jparametry (GRI oraz numery stacji podleglych) wybranego

tancucha (tabela str. 28-32).

4. Wprowadzi¢ parametry tancucha do odbiornika.

5. Wigczy¢ funkcje L/IG

5.1. pozycje oraz kody btedow (lewy gorny rog).

5.2.Wyjasnid znaczenie kodéw (instrukcija str. 18).

5.3.W przypadku migajacych kropek (w zapisie pozycji) sprawdzi¢ czy pozycja
nie rozni sie wiecej niz 120 Nm od pozycji laboratoryjne;j.

5.4.W razie potrzeby ustawi¢ pozycje zgodnie z informacjami na stronie 11
instrukcji do odbiornika.

. Strzatkami wybra¢ funkcje HYP, zapisa¢ parametry hiperbolicznych linii

pozycyjnych.

. Wybra¢ funkcje ALM, postepujac zgodnie z kodami (instrukcja strona 18)

jako$¢ odbieranych sygnatéw z poszczegoélnych stacji oraz wystepujace

alarmy btednego cyklu oraz zbyt duzych szuméw (strona 17, 18).

. W przypadku braku linii pozycyjnych poda¢ |mozliwe przyczyny.

. Wytaczyc¢ odbiornik.



Stanowisko nr 7.
FURUNO GP-80 systemu GPS z zewn etrznym
odbiornikiem FURUNO GR-80 systemu DGPS

Jezeli odbiornik jest wylgczony nalezy go wiaczyé

Z menu gtdbwnego wybra¢ 9. System settings

2.1. Nastepnie 7. DGPS setup

2.2. Ustawi¢ reczny wybor stacji (MAN) i parametry dla stacji wskazanej przez
prowadzacego.

2.3. Wybor zatwierdzi¢ klawiszem ENT, odczeka¢ az na odbiorniku poprawek
réznicowych GR-80 zapali sie dioda (LOCK). Jezeli dioda sie nie zapala to nalezy
wybrac inng stacje réznicowa.

Zgodnie z instrukcja do odbiornika poprawek ré6 znicowych GR — 80 sprawdzi¢ czy

stacja jest ustawiona zgodnie z odbiornikiem GPS Navigator GP-80

3.1. Na panelu odbiornika poprawek ré znicowych GR-80 wcisng¢ menu, nhastepnie

strzatkami wybra¢ monitor ss/sn potwierdzi¢ klawiszem enter.

3.2. Spisac site sygnatu (SS) i stosunek sygnat szum (SN). Wréci¢ do ekranu gtébwnego
(2 x menu)

3.3. Na odbiorniku GPS GP-80 z Menu gtéwnego wybra¢ 7.GPS Monitor , klawiszem
TONE przejs¢é do ekranu Beacon Rcvr Monitor . site sygnatu i stosunek
sygnat szum. zanotowane wartosci. Wréci¢ do ekranu gtéwnego (klawisz
MENU).

Na odbiorniku GPS GP-80 wybra¢ Display sel .

4.1. Nastepnie wybra¢ Data.

4.2. z prawego gérnego rogu ekranu aktualny status odbiornika.

4.3. Poréwnac ze strong 1-2 tabela 1-1 GPS receiver indication

4.4. z tabeli i wszystkie mozliwe informacje.

Z menu gtdbwnego wybrac¢ 7.GPS monitor

5.1. Ze strony Satellites Monitor potozenie satelitbw nawigacyjnych i stosunek
sygnat / szum.

5.2. Klawiszem TONE przej$¢ na strone Station Message i wiadomosé
otrzymang z radiolatarni DGPS

Z menu gidbwnego wybra¢ 9. System settings, nastepnie 6. GPS setup strona 1/1.
Wyjasni¢ Jpojecia Fix mode oraz Disable satellite (instrukcja strona 8-1)



Stanowisko nr 8.
GPSM AP 230 systemu GPS

. Jezeli odbiornik jest wylgczony nalezy go wigczyé
. Przyciskiem PAGE wej$¢ na strone z segmentem kosmicznym

2.1.Wcisng¢ MENU i wigczyc¢ funkcje North Up SkyView .

2.2.\W formie tabelarycznej okresli¢ azymuty i elewacje satelitdw z zaznaczeniem

satelitbw uzywanych przez odbiornik.

3. Wcisng¢ MENU i przej$¢ na Track Up SkyView

4. Zaobserwowag, zanotowaé i wyjasnié zaobserwowane zmiany.

. Jezeli brak jest zmian, sprawdzi¢ czy filtr predkosci jest wigczony, w tym celu
nalezy:

5.1.wejs¢ do Menu gtéwnego (MAIN MENU)

5.2.wybraé¢ NAVIGATION SETUP

5.3.VELOCITY FILTER ustawi¢ na OFF

. Wrdcié do strony z segmentem kosmicznym

. Zmieniajac ustawienia Track Up SkyView i North up SkyView zaobserwowac,

zanotowaé i wyjasnid zaobserwowane zmiany

. Wylaczy¢ odbiornik



